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 The refractive error  caused by straggling of trajectories is analyzed, as well as
the contribution of the refractive lengthening of radio path to the changing of
pseudorange in GPS measurements is estimated. Calculations for various  frequencies
and zenith angles for code variant of the two-frequency method are presented. The
spherically-stratified model of ionosphere was used.
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f1=1227,46  f2=1575,60

�����	���� ����6 cm-3, h1=325, h2=32.5 �����	���� ������6 cm-3, h1=400, h2=40
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0 0,00 0,02 0,02 0,00 0,49 0,49

10 0,00 0,02 0,02 -0,01 0,52 0,51

20 0,00 0,02 0,02 -0,03 0,60 0,57

30 0,00 0,03 0,03 -0,07 0,76 0,69

40 -0,01 0,04 0,03 -0,16 1,06 0,90

50 -0,01 0,05 0,04 -0,32 1,61 1,29

60 -0,02 0,09 0,07 -0,66 2,70 2,04

70 -0,05 0,18 0,13 -1,41 5,02 3,61

80 -0,12 0,38 0,26 -3,26 10,50 7,24
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-3, f1=1227,46 MHz, f2=1575,60 MHz
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f1=1561,098 f2=1589,742

���������: Nm=106 cm-3, h1=325, h2=32.5 ���������: Nm=5���
6 cm-3, h1=400, h2=40

z0, ������	��-� *	������+��+ �������+ ������	��-� *	������+��+ �������+

���� �� ������ � �� 	�	��� �� �� ������ � �� 	�	��� ��

1 2 3 4 5 6 7

0 0,00 0,01 0,01 0,00 0,30 0,30

10 0,00 0,01 0,01 0,00 0,31 0,31

20 0,00 0,01 0,01 -0,01 0,36 0,35

30 0,00 0,01 0,01 -0,03 0,45 0,42

40 0,00 0,02 0,02 -0,06 0,61 0,55
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1 2 3 4 5 6 7

50 0,00 0,03 0,03 -0,12 0,91 0,78

60 -0,01 0,05 0,04 -0,25 1,49 1,24

70 -0,02 0,10 0,08 -0,54 2,73 2,19

80 -0,05 0,21 0,16 -1,25 5,64 4,39

f1=1256,244 f2=1561,098

���������: Nm=106 cm-3, h1=325, h2=32.5 ���������: Nm=5���
6 cm-3, h1=400, h2=40

z0, ������	��-� *	������+��+ �������+ ������	��-� *	������+��+ �������+

���� �� ������ � �� 	�	��� �� �� ������ � �� 	�	��� ��

0 0,00 0,02 0,02 0,00 0,48 0,48

10 0,00 0,02 0,02 -0,01 0,50 0,50

20 0,00 0,02 0,02 -0,03 0,58 0,56

30 0,00 0,02 0,02 -0,06 0,73 0,67

40 0,00 0,03 0,03 -0,14 1,02 0,88

50 -0,01 0,05 0,04 -0,29 1,55 1,26

60 -0,02 0,09 0,07 -0,60 2,59 1,99

70 -0,05 0,17 0,12 -1,28 4,80 3,51

80 -0,11 0,36 0,25 -2,97 10,01 7,04

f1=1256,244 f2=1589,742

���������: Nm=106 cm-3, h1=325, h2=32.5 ���������: Nm=5���
6 cm-3, h1=400, h2=40

z0, ������	��-� *	������+��+ �������+ ������	��-� *	������+��+ �������+

���� �� ������ � �� 	�	��� �� �� ������ � �� 	�	��� ��

0 0,00 0,02 0,02 0,00 0,46 0,46

10 0,00 0,02 0,02 -0,01 0,49 0,48

20 0,00 0,02 0,02 -0,03 0,56 0,54

30 0,00 0,02 0,02 -0,06 0,71 0,65

40 0,00 0,03 0,03 -0,14 0,99 0,85

50 -0,01 0,05 0,04 -0,29 1,50 1,21

60 -0,02 0,09 0,07 -0,60 2,52 1,92

70 -0,05 0,17 0,12 -1,28 4,67 3,39

80 -0,11 0,36 0,25 -2,97 9,76 6,79
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