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А. В. ГОЖИИ

ЗА М ЕЧАН И Е К О П РЕДЕЛЕН И Ю  
ІІОГРЕШ НОСТИ ВЬІНОСА ТОЧКИ НА МЕСТНОСТЬ 

СПОСОБОМ П РЯМ ОУГО ЛЬНЬІХ КО О РДИ НАТ

II справочниках [4 , 5, 6 ] и некоторьіх други х  пособиях (на- 
111>имор, в работах  [ 2 , 3 ] )  д л я  определения средней квадр ати -  
•пм'коіі погрешности m D вьіноса точки D на местность относи- 
I' ІІ.ІІО опорньїх точек А и В  (рисунок) способом прямоуголь- 
ім.і . координат реком ен дуется  применять формулу такого  вида :

і де п ідд. и Шду — ередние квадр ати ч ески е  погрешности отложе- 
нмw расстояний Ах и Ду  вдоль направлений линий АВ  и CD\ 
п і|, погрешность построения перпендикуляра  CD  к  линии АВ  
( їм її річіїность построения у г л а  (3); р —  козффициент перехода 
о і і радусной мерьі углов  к  радианной.

О дпако детал ьн и й  анализ  зтой ф ормули  п о ка зн ва ет ,  что 
•'м а и уж д аетея  в уточнений. К а к  известно, погрешность m D сле- 
і \'• і р ассм атри вать  к а к  с у м м у  погрешности т с ,а (внн оса  точ- 
мі ('. относительно точки А)  и погрешности m D,c  (вьіноса точки 
І> отноентельно точки С ) ,  т. е.

т л  =  т с, А +  т д, с- (2 )

І Іоскольку винос точки D относительно точки С  осущ ествля- 
' і< я способом полярних координат (отложение полярного у гл а  
р '.)()' її расстояния А у  вдоль полученного н ап равл ен н я ) ,  то

m2
т д . с  =  т 1 у  +  - ^  Д у 2. (3)

И і .і і іо с  гочки С  относительно точки А производитея способом
• і н о р м і .їх пзмерений, являю щ им ся ч астн и м  случаем  того ж е

' Mrofiu уиростнть рассмотрепие вопроса, здесь опущеньї погрешности 
1 • 111 її и н і м і м  опорньїх точек, погрешности фиксирования точек, центрирова- 
IIIIЧ IIIII- грумемітои, редукцпй визирньїх целей и т. п.
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коорліінат ( ° тл° жение р а ^ н и *  Д* ВДОл ь  ""ф .іп /ки н н  А В, т. е. при полярном угл е  а = 0°), и, стало  бить,

т 1 л = К Х +  ^ А Х > -  (4)

І.'ІКИМ образом, способ прямоугольньїх  координат фактически 
дшпіт К д в у х к РатномУ применению способа полярних коор-

В формуле (4 ) погрешность т а  х ар ак тер и зует  точность по- 
строения направлення АС  в  створе линии АВ.  В свою очередь 
В А точность, с которой з а д а н  створ АВ,  зависит от 

погрешностей определения опорньїх точек А и 
р  В ,  погрешностей визирования, центрирования и 

С Г ~ “ Г7-----Тд Г Пт 7 . случае ,  ко гда  построение направленийAi l ---- J J  А Г  П П  п е ш р с Ш Л е Н И И
У ЛС и СД  вн п олн яется  одним и тем ж е  инстру-

ментом, т а = т $ .  Т ак  к а к  погрешности построе­
ния направлений вообще и створннх в частности

Схема вьшоса точки способом прямоугольньїх коордп- 
А А  нат.

удобнее з а д а в а т ь  в .у гловой , а не в линейной мере, то определе- 
! ! ! 1 ! ! ГР0”ШНОСТИ винос а точки на местность способом створннх 
измерении на основе ф ормули  (4 ) п редставл яется  более естест- 
венним , чем определение ее другим и  п утями  [ 1, 3 ].

С учетом сказанного  нолучается , ,что формула д л я  ви чи сле­
нії л погрешности т.п д о л ж н а  в и гл яд ет ь  т ак :

4 «*  +  » ї , +  ^ Д у ». (5 )

Из формули (5 ) следует ,  что при определении погрешности 
вьіноса точки на местность способом прямоугольньїх  координат 
необходимо уч и ти вать  погрешность построения в заданном  
створе направлення линии, в конце которой строится перпен­
ди кул яр ,  проходящий через внносимую  точку, поскольку по­
строение направлення в  заданном  створе, к а к  и построение у г л а  
и отложение линии, не я в л яе т с я  безошибочньш.

о а б о т Г -  М Т Hp7nPbi:.Q7, BoUdi e e  Н■ Гп  ^  д р - Геадезические разбивочньїе 
М • Нелпя 1Q7fi І' п }  г  SnaKaJ OB и др• ін ж ен ерн ая геодезия. —
К)7п І  г  Л ев ч у к  Г. П. Курс ннженерной геодезии. — м. :Н едра
нпй г ‘ Равочиик ^е°Дезиста. — м .: Недра, 1975. 5. Справочник по инженер- 
і їкий  А°Дг Иіс  ~  Киев:Вища школа- 1978. 6. Суббот ин  И. Е., М азни -  
в ель ник, 1972 П ИНК Строителя по ннженерной геодезии. -  Киев : Буді-
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У Д К  528.14/16:683.3
А. А. ГОНЧАРОВ

УРАВНИВАНИЕ ТРИАНГУЛЯЦИИ 
ПАРАМЕТРИЧЕСКИМ МЕТОДОМ 

С ПОМОЩЬЮ ПОПРАВОК В НЕОБХОДИМЬІЕ УГЛЬІ

Д л я  сокращ ения обт>ема вичислений при уравнивании три- 
ангуляции 2, 3 и 4 кл ассо в  реком ен дуется  применять п арам ет- 
рический способ ур авн и ван и я  по у г л а м  [4 ] .  Более значитель- 
ного сокращ ения можно достигнуть , если применять зтот спо-

Схема триангуляционной сети.

соб уравни вани я , используя необходимьіе поправки в измерен- 
ньіе величини и типовне уравнен и я  поправок.

Рассмотрим  зтот прием уравн и ван и я  на типовой фигуре 
триангуляции , изображенной на рисунке. В данной сети изме- 
рено 20 углов. Д в а  пункта  А и В  — определяемьіе . С оставим  
уравнение поправок д л я  всех  измеренннх углов.

Д л я  центральной фигурьі І:

( а п)° =  а А\ ЇА — Ьа\ T]J/i ; (Ріі)° =  &А2 £а Н“ Ь А2 ' А̂ \

( т 1 1 )  0 =  а АІ %А +  Ь а 1 VjА —  СІА2 ~  ЬАЧ. ^ А  +

(аіг)0 = — аЛ2 £л Ьач ^а “Ь U ’> (Ріг)0 = а лз 5л +  Ьаз гіа +  /5;
( т і г ) °  =  —  &А2 І А  +  &А2 'ЦА ~  О.АЗ СА —  Ь АЗ Щ  +  /6 5 ( 1 )

( а із) 0 =  а АЗ Wa Ьаз гіА +  1-і", (Різ) 0 — CLa\ 5а +  Ьа\ V}A +  1& і 

(Тіз)° =  а лз  5л +  ЬАз ^а — cla\ £л — ЬАі +  /9 ;

( ї ^ г ) 0 — а А2 5л +  Ьа2 'ПА — #A£ ?А — Ь АВ ~ЧА— СІВА %В ~  ЬвА rtB +  4  о*

Д л я  центральной фигурьі I I :

( а 2])° =  — а вз?в  —  Ьвз'Цв +  l n ; (Р21)0 =  авч я.в +  Ьв2 'Чв +  А 2 J 

(т 21)° — а в з ^ в  +  Ьвз^В  — СІВЧ̂ В — ЬВ2 УВ +  /із?
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